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Инструкция по подключению с использованием стека технологий: Ethernet, TCP/IP, HTML, JSON.
Подключение
IP адрес: статический, например http://192.168.0.20
Порт: 80
Протокол: TCP
Темп запроса информации и записи: 1сек. 
Запрос от клиента
Запрос информации о накопленных счетчиках и текущем состоянии весов производится: http://192.168.0.20/get_json_1C.js   В ответе будет JSON-файл вида:
{
"wgt_cn0_g": 100000,			 // вес на индикаторе в граммах
"countw_nr_kg": 1016774, 		//  несбрасываемый счетчик веса в килограммах
" countw_r_kg ": 9903, 			//  сбрасываемый счетчик веса в килограммах
" countp_nr_prt ": 1131, 		//  несбрасываемый счетчик порций
" countp_r_prt ": 11, 			//  сбрасываемый счетчик порций
"last_portion": 900100, 		//  вес последней порции в граммах
"state_prc": 91, 			//  текущий автомат состояний весов
"di0": 1, 				//  дискретный вход di0
"di1": 0, 				//  дискретный вход di1…
"di2": 1,
"di3": 0,
"di4": 0,
"di5": 0,
"di6": 0,
"di7": 0,
"di8": 0,
"di9": 0,
"di10": 0,
"di11": 0,
"di12": 0,
"di13": 0,
"di14": 0,
"di15": 0,
"datatime": "2026-03-21 11:42:11"	// дата-время на сервере
}


Описание автомата состояний 
· (0)	старт после подачи питания
· (1)	чтение конфигурации из NVRAM
· (2)	успешное чтение конфигурации из NVRAM
· (3)	неуспешное чтение конфигурации из NVRAM
· (4)	проверка исходного состояния приводов
· (5)	проверка закрытия приводов
· (20)	цикл ожидания внешнего дискретного сигнала
· (21)	цикл генерации управляющего дискретного сигнала
· (22)	подготовка для перехода в режим ручного управления
· (23)	подготовка к работе с новой дозой
· (24)	подготовка к продолжению дозирования
· (25) 	оценка веса на ГПУ
· (40) 	цикл ожидания по подпору (датчик ДП)
· (41) 	цикл ожидания для регулирования производительности
· (42)	ожидание набора веса с грубым измерением веса
· (43)	ожидание набора веса с точным измерением веса
· (44)	ожидание сброса веса с грубым измерением веса
· (45)	подготовка - принудительный набор
· (46)	подготовка - принудительный сброс
· (47)	принудительный набор
· (48)	принудительный сброс
· (49)	цикл ожидания из-за перегрузки ГПУ
· (50)	прерывание нормального цикла разгрузки с остатком части продукта в бункере
· (60)	цикл ожидания для регулирования производительности
· (65)	подготовка к работе на проход
· (66)	работа на проход
· (70)	точное измерение веса полного ГПУ
· (71)	точное измерение веса пустого ГПУ
· (80)	вычисление результатов цикла взвешивания
· (81)	сохранение промежуточных результатов взвешивания в ЕЕПРОМ
· (91)	штатный останов
· (92)	аварийные ситуации
· (254)	ловушка FSM






Установка новых значений 
Установка новых значений производится отправкой JSON-файла на: http://192.168.0.20/set_json_1C.js
{
"wgt_dose_kg": 100000,	 //желаемая доза в кг
"productivity_kgh":100000, 	// желаемая производительность в кг/час
"cmd": 1, 			// команда
}

Для бесконечного перевешивания установить “wgt_dose_kg": 0.
Для максимальной производительности установить "productivity_kgh":0.
Команды управления работой весов:
· CMD_STOP		(1)	// быстрый останов
· CMD_STARTPD		(2)	// старт новой дозы
· CMD_STARTND		(3)	// старт с продолжением текущей дозы
· CMD_DIRECTFLOW	(5)	// установка на проход
· CMD_PAUSE		(6)	// пауза с завершением цикла
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